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FOTOGRAFIA CON _ 


T "NA" 


il Raspberry Pi Camera Module offre un mondo di opportunità 
e divertimento con la fotografia digitale, Di Rosie Hattersley 
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Li magpi.cc/cameraguide 


Magri 


RO NIAV4ZO, 
DELLA CAMERA 


Scopri come collegare la tua High Quality Camera o il 
Camera Module, abilitarlo, e scattare le prime foto 


Cosa Serve 


Raspberry Pi Zero, 
V[ete [S]iW/AVareM VTere(<]Mi5) 
magpi.cc/products 


naspRERRY PI 


Camera Module 
magpi.cc/camera 


(Gi=\V(0Yi e1=gll = Met=1a01=18=) 
magpi.cc/ 
cameracable 
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COLLEGA IL CAVO 


Il cavo piatto si inserisce 

nel Camera Module con 

i pin argentati verso il 5 
basso e il la plastica blu 

iVelle=M=Sogtz to) 


Tieni Raspberry Pi con le 
porte HDMI rivolte verso il 
[ore SistoN=a ali EN|KerVoX=NakSico) 
l[allaglete(oXoi elSaioliais]e(ialto) 
siano verso sinistra e la 
eleifer= No] AVS Score SS] 
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La High Quality 
Camera ha un attacco 
[e[sigfo]e](isi\VKe|-W]eg]a0} 
(elal-Re(e]a]i<ialco)sleXe|| 
catturare scatti 
davvero 
impressionanti 
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a fa 


Documentazione 
fotocamera 


Consulta la 
documentazione 
della High Quality 
Camera per 
Impostare la tua 
macchina 


fotografica. 
magpi.cc/hqcam 
gettingstarted 


MINE MeigPi | SPECIALE 


v Tira delicatamente 
in fuori le linguette 
(ele: ia[et= SI] 
(sloJaJa{=\#0]C=M@iSjMoI=g 
Elolala (o at=1"{e(oJg=10= 
all'interno il cavo 
della fotocamera e 
o) fale1Malo{[=14go) 

(e [SJ[[et=1s=]001=/a}"S) 
le linguette di 
ERA ela 
(eJ[eJetet=1g°) 


e hai una Camera Module V2, o 
S Camera NolR, sei pronto per 
collegarla direttamente al 
Raspberry Pi. 

La High Quality Camera avrà bisogno 
del montaggio di un obiettivo sopra il 
sensore sulla scheda della fotocamera, 
prima di poter scattare fotografie. Un 
obiettivo da 6 mm economico è 
disponibile (magpi.cc/6mmlens). 
Questo è adatto per la fotografia di base. 
Può essere utilizzato anche per la 
fotografia macro perché può mettere a 
fuoco oggetti a distanze molto brevi. 
Non richiede l'anello adattatore e 
si collega direttamente alla HQ Camera. 

Inizia avvitando l'obiettivo sulla High Quality 
Camera e regola gli anelli di messa a fuoco. Segui 
la documentazione della High Quality Camera per 
gli obiettivi (magpi.cc/hgcamgettingstarted). 


Collega il cavo piatto alla camera 
Sulle schede HQ Camera o Camera Module, 


troverai un connettore piatto in plastica. Tira con 
attenzione i bordi sporgenti fino a quando il 
connettore non si estrae in parte. Fai scorrere il 
cavo piatto, con i bordi argentati verso il basso e 
rivestimento in plastica blu verso l'alto, sotto la 
linguetta che hai appena estratto, quindi spingila 
delicatamente di nuovo in posizione fino al clic 
(Figura 1 di pagina precedente); non importa quale 
estremità del cavo usi. Se il cavo è installato 
correttamente, sarà dritto e non uscirà se gli dai un 
leggero strattone; in caso contrario, tira fuori la 
linguetta e riprova. 


Collega il cavo al Raspberry Pi 
Trova la porta CSI sul Raspberry Pi e 


spingi la linguetta in plastica delicatamente verso 
l'alto. Con il Raspberry Pi posizionato in modo che 
la porta HDMI sia rivolta verso di te, inserisci il 
cavo a nastro in modo che i bordi argentati siano 
alla tua sinistra e la plastica blu alla tua destra 
(Figura 2 di pagina precedente), quindi spingi 
delicatamente indietro la linguetta. Se il cavo è 
installato correttamente, sarà dritto e non uscirà 
se gli dai un leggero strattone; in caso contrario, 
ri-estrai la linguetta e riprova. 

Se si utilizza un Raspberry Pi Zero, la porta 
della fotocamera si trova sul bordo della scheda. 


Abilita la camera 

Collega l'alimentatore a Raspberry Pi e 
carica Raspberry Pi OS. Prima che tu possa usare lo 
strumento raspistill nel passaggio successivo, sarà 
necessario abilitare la modalità legacy. Apri una 
finestra del Terminale e apri raspi-config: 


sudo raspi-config 


Utilizza i tasti freccia e INVIO per scegliere tre 
Interface Options e I1 Legacy Camera. Selezionare 
Yes a "Would you like to enable legacy camera 
support?' Raspi-config ti farà sapere che è stato 
abilitato. Scegli Finish e Yes al messaggio 'Would 
you like to reboot now?" per riavviare. 
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Ruotare l'immagine 
Se l'anteprima dal vivo è capovolta, 
dovrai dire a raspistill che la fotocamera è 
ruotata. Il Camera Module è progettato per 
avere il cavo piatto che esce dal bordo inferiore; 
se esce dai lati, o in alto, come su alcuni 


Raspberry Pi 
400? 


Purtroppo, non puoi 


accessori per il montaggio di terze parti, è collegare Raspberry 
possibile ruotare l'immagine di 90, 180 0 270 Pi Camera al 

gradi usando l'opzione -rot. Per una telecamera computer Raspberry 

montata con il cavo che esce dall'alto, utilizza il Pi 400, anche se puoi 


utilizzare una 


seguente comando: 
fotocamera USB stock 


(magpi.cc/ 
usbcamera). 
raspistill -rot 180 -o test.j 
Testare la camera ù dee 
Per accertarti che la camera sia installata Puoi scoprire altri comandi che funzionano con 
correttamente, puoi utilizzare il tool raspistill. raspistill nella documentazione Raspberry Pi 
Questo, insieme a raspivid per i video, è (magpi.cc/raspistilldoc). Include un esempio di un 
progettato per acquisire immagini dalla breve script che scatta una fotografia e vi 
fotocamera utilizzando l'interfaccia a riga di aggiunge la data e l'ora. 


comando (CLI). Per fare uno scatto di prova, 
digita quanto segue nel Terminale: 


raspistill -o test.jpg 


Non appena premi INVIO, vedrai apparire sullo 
schermo l'immagine di ciò che la fotocamera 
vede. Viene chiamata anteprima dal vivo e, a 
meno che tu non dica altrimenti a raspistill, 
durerà per cinque secondi. Dopo i cinque secondi, 
la fotocamera catturerà una singola immagine e la 
salverà nella tua cartella home con il nome 
test.jpg. Se vuoi catturarne un'altra, digita di 
nuovo lo stesso comando — ma assicurati di 
cambiare il nome del file di output, dopo -0, 0 
sovrascriverai la prima immagine. 


Altri comandi avanzati 
Il comando raspistill ha un elenco di 


opzioni così lungo che rasenta l'intimidazione. Ma 
non ti devi spaventare: non avrai necessità di 
impararle tutte, ma ce ne sono alcune che 
potrebbero tornarti utili, come: 


raspistill -t 15000 -o newpic.jpg 


L'opzione -t cambia il ritardo prima che venga 
scattata la foto, dai cinque secondi predefiniti a 
qualunque tempo tu voglia, in millisecondi - in 
questo caso, hai 15 secondi per organizzare 
perfettamente il tuo scatto dopo aver premuto 
INVIO. 
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PROGETTI 
FOTOCAMERA 


Tutte le cose incredibili che puoi fare con 
Raspberry Pi e un Camera Module 


magpi.cc/parentdetector magpi.cc/digitaltoycamera 


i 
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M Osservatori del cielo notturno, 
anche con un semplice telescopio 
possono usarlo in tandem con 
Raspberry PI e una High Quality 
Camera Q 


magpi.cc/instantcamera 


magpi.cc/facerecogsmartlock magpi.cc/hubblepi 
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TRASFORMA LE 
IVI = MORRONE 


VIDEO TIME-LAPSE 


Migliorare l'inquadratura? Girare video time-lapse 
rende i processi prolungati più coinvolgenti 


Il codice Python controlla 
il sensore PIR e scatta 
immagini con la fotocamera 


e cose buone di solito valgono l'attesa, a meno 
che non arrivino alla fine di un lungo video in 


Nik — gran parte ripetitivo. In questo workshop, ti 
Rawlinson mostreremo come accoppiare Raspberry Pi con un 
Bevitore di caffè, Camera Module 2 e un rilevatore di movimento PIR 
amante delle per scattare una foto solo quando c'è qualcosa che 
macchine da scrivere vale la pena guardare. Scopri come convertire le 


con un debole per immagini in un video time-lapse ricco di azione. Noi 
matite e colori. Colto 


. abbiamo usato questa tecnica per mostrare come 
di frequente a fissare . a CRI . 
il mare dal retro di processi artistici che richiedono molto tempo si 
un camper. traducano poi in un'immagine finita, ma potresti 
nikrawlinson.com anche usarlo per vedere cosa fa il tuo animale quando 
lo lasci a casa da solo. 
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Il Camera Module scatterà 
una nuova foto ogni volta 
che rileva un movimento 


Python 392 


Abilitare il supporto camera legacy 
Le funzioni che dobbiamo usare nel nostro 


codice Python verranno eseguite in modo nativo 
su versioni precedenti del Raspberry Pi OS, ma 
richiedono il supporto legacy se stai usando 
Raspberry Pi OS Bullseye o successivo. Per 
abilitare il supporto in queste versioni, apri una 
nuova Finestra del terminale premendo 
CTRL+ALT+T (o connettiti al Raspberry Pi da 
remoto usando SSH) e digita: 


sudo raspi-config 


» Giugno 2022 
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Seleziona l'opzione 3 -Interface Options e 1 — 
Legacy camera, quindi conferma che desideri 
abilitare il supporto per fotocamere legacy. Esci da 
raspi-config e consenti al Raspberry Pi di 
riavviarsi e implementare i cambiamenti. 


Correggi il tuo schermo 

Stiamo configurando la nostra fotocamera 
time-lapse con un Raspberry Pi 3 B+ collegato a un 
Raspberry Pi Touch Display (magpi.cc/touch). 
L'abilitazione del supporto alla camera legacy ha 
causato la rotazione del nostro display di 180 gradi 
(solo localmente; mentre l'orientamento è corretto 
quando ci si connette tramite VNC) e rimosso 
l'opzione Visualizza dalla interfaccia grafica del 
Raspberry Pi OS. Se si verifica anche a te, apri una 
Finestra del terminale e digita: 

sudo nano /boot/config.txt 


Vai fino alla fine del file, aggiungi una nuova 
riga e digita: 


lcd_rotate=2 


Premi CTRL+X per uscire e premi Y quando ti 
viene chiesto se vuoi salvare, quindi riavvia 
digitando: 


sudo reboot 


L'abilitazione ql supporto 
della fotocamera legacy ha 
causato la rotazione di 180 
gradi del nostro display 


Collega la tua fotocamera 

Qui stiamo usando il normale Camera 
Module 2 perché vogliamo solo girare time-lapse 
con illuminazione regolare. Tuttavia, questo 
tutorial funziona altrettanto bene con il Camera 
Module 2 NoIR, che può scattare foto in condizioni 
di scarsa illuminazione, notturne e video (dovrai 
fornire una sorgente di luce infrarossa per l’uso 
notturno). Collega la fotocamera al connettore CSI 
(Camera Serial Interface) di Raspberry Pi con il 
cavo a nastro in dotazione. Non confonderlo con il 
connettore del display: su Raspberry Pi Modello B, 
il connettore della fotocamera è quello tra le porte 
HDMI e cuffie. 


Collega il tuo sensore PIR 
Il sensore passivo a infrarossi (PIR) 


consente di scattare foto solo quando c'è qualche 
tipo di movimento. Posiziona il Raspberry Pi su una 
superficie piana, in modo che le porte USB siano a 
destra e i pin GPIO lungo il bordo superiore e tieni 
il sensore PIR in modo che anche i suoi pin siano 
allineati lungo il bordo superiore e puntati verso di 
te. Usa dei ponticelli per collegare il pin sinistro e 
destro del PIR ai pin GPIO 6 e 2 rispettivamente, e 
il pin centrale del PIR al pin 7 del GPIO 
(magpi.cc/pinout). 


SPECIALE] MdgPi Ve 


A Lavite sulla destra 
controlla la 
sensibilità del 
sensore di 
movimento PIR 


Posiziona e testa la tua camera 

A questo punto, puoi posizionare il tuo 
Raspberry Pi e la fotocamera. Noi abbiamo montato 
il nostro su un supporto a collo d'oca, che si 
collega ad una porta USB non utilizzata, così 
possiamo puntarla direttamente sulla scena che 
vogliamo catturare. Scatta una foto di prova 
tornando al prompt del terminale e digitando 


raspistill -o test.jpg 


Apri il file test.jpg risultante, che verrà salvato 
nella cartella home (/home/pi/test.jpg) per 
controllare l'orientamento, in modo da poter 
applicare la correzione in un secondo momento, 
se necessario. 


Imposta il tuo server FTP 
Per evitare di riempire le schede microSD dei 


tuoi Raspberry Pi, il nostro codice carica ogni 
immagine catturata su un server e quindi elimina la 
copia locale. Non importa se stai eseguendo il tuo 
server in locale o utilizzando un'offerta commerciale 


remota: la cosa importante è che tu abbia accesso FTP. 


Collegati al pannello di controllo del tuo host e crea 


Top Tip & 


No agli 
zeri 


Se qualcuna delle tue 
immagini salvate ha 
0kB di dimensione, 
eliminala: FFmpeg 
potrebbe smettere di 
funzionare se le 
incontra. 


Ì Cosa Serve 


> Camera Module 2 
magpi.cc/ 
cameramodule2 


> Sensore di movimento 
PIR magpi.cc/pir 


> Tre cavetti jumper 
Femmina - femmina 
magpi.cc/ 
jumperjerky 
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Gira 
Troppo lento? 


FFmpeg ha un 
framerate predefinito 
di 25 fps. Per andare 
a 60 fps, aggiungi 
‘-frame rate 60' 
prima di ‘- pattern_ 
type' nel passo 12. 


A Tiserviranno tre 
ponticelli per 
collegare il sensore 
di movimento PIR ai 
pin GPIO sul tuo 
Raspberry Pi 


W Se stai eseguendo 
Raspberry Pi OS 
Bullseye o 
successivo, usa 
raspi-config per 
abilitare il supporto 
legacy per la camera 


File Edit Tabs Help 


12 SSH 

13 VNC 

14 SPI 

15 12 

16 Serial Port 
17 1-Wiro 

18 Remote GPIO 
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una cartella per le tue immagini caricate, nonché 
un account utente che si logga direttamente in 
quella cartella. Il processo per farlo varierà tra i 
fornitori. Prendi nota del tuo nome utente, 
password e indirizzo del server. 


ty, Fornisci i tuoi dati di accesso 
Scarica da GitHub (magpi.cc/timelapsepy) il 
codice e salvalo nella cartella home (/home/pi/) 
come timelapse.py. Aprilo in Thonny Python IDE 
(nel menu Programmazione di un'installazione 
standard di Raspberry Pi OS) o in un editor di tua 
scelta. Modifica le righe 21 e 22, inserendo 
l'indirizzo del server ove indicato alla riga 21, e lo 
username e password dove indicato alla riga 22. 


Correggi la fotocamera... 


Se necessario 
Se lo scatto test fatto nel passo 5 ha mostrato che 
la camera è stata ruotata, de-commenta la riga 17 


berry Pi So e Configuration Tool (raspi-config) 


Enable/disable remote access using 
Enable/disable graphical remote access using RealvNC 
Enable/disable automatic loading of SPI kernel module 
Enable/disable automatic Loading of I2C kernel module 
Enable/disable shell messages on the serial connection 
Enable/disable one-wire interface 

Enable/disable remote access to GPIO pins 


rimuovendo il # all'inizio e regolando il numero 
alla fine della riga per correggere l'inquadratura. 
La nostra fotocamera è posizionata con il logo di 
Raspberry Pi stampato sulla scheda in alto a 
sinistra, quindi dobbiamo ruotare l'immagine di 
270 gradi per correggerne l'orientamento. 
Tuttavia, può essere necessario effettuare una 
regolazione di 90 o 180 gradi, a seconda della tua 
configurazione. 


Automatizza gli scatti 
Salva il codice modificato, quindi torna al 


Terminale e digita: 


crontab -e 


Se non hai mai modificato crontab prima, ti sarai 
chiesto quale strumento utilizzare. Seleziona 1 per 
Nano. Quando Nano si apre, vai fino in fondo al 
file, crea una nuova riga e digita: 


@reboot python3 /home/pi/timelapse.py & 


Questo dice a Raspberry Pi OS di eseguire il codice 
all'avvio, mentre l’& alla fine significa di eseguire il 
processo in background. Premi CTRL+X per uscire 
da Nano, conferma che desideri salvare la modifica e 
riavvia il Raspberry Pi. 


123 prova, prova 
Il tuo Raspberry Pi dovrebbe iniziare a 


catturare immagini e caricarle sul tuo server 
quando il sensore rileva un movimento. In caso 
contrario, prova a riposizionare il sensore (non la 
fotocamera) o regolane la sensibilità. Per impostare 
la sensibilità al massimo, teni il sensore in modo 
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SPECIALE] MagPi le 


te, quindi ruota la vite arancione di destra (controlla 
la sensibilità) verso destra può che puoi, per 
massimizzare l'intervallo attraverso il quale rileva il 
movimento. Se ottieni falsi positivi, torna un poco 
indietro. Trovare la posizione ottimale può 
richiedere alcuni tentativi. 


che la cupola sia rivolta verso l'alto e i pin lontani da Eile Edit Tabs Help 


Scarica le tue istantanee 
Scarica le foto dal server nella cartella 
chiamata timelapse all'interno della cartella 
Home. Apri Terminale e digita: 


cd timelapse 


Premi INVIO, quindi digita: 


SCARICA IL 
timelapse.py CODICE COMPLETO 


> Linguaggio: Python (d) magpi.cc/timelapsepy 


lv -v | cat -n | while read n f; do mv -n 
"$f£" “$n.jpg"; done 


001. import time 

002. import os 

003. import ftplib 

004. from datetime import datetime 
005. from gpiozero import MotionSensor 
006. from picamera import PiCamera 
007. from ftplib import FTP 


Premi INVIO. Questo rinomina i tuoi file 
in sequenza. Ora devi aggiungere caratteri in 
modo che i nomi dei file abbiano tutti la stessa 
lunghezza. 

Digita i comandi seguenti: 


sudo apt install -y rename 


Credit: magpi.cc/repaddzeros and magpi.cc/renamingfilesseg. 


008. 
Premi INVIO, digita i comandi seguenti poi 009. pir = MotionSensor(4) 
premi ancora INVIO: 010. 
011. def (): 
rename 's/\d+/sprintf("%05d",$&)/e' *.jpg 012. thetime = datetime.now() 
013. detectiontime = thetime.strftime("%y-%m-%d-%H-%M-%S") 
014. extension = ".jpg" 
015. filename = detectiontime + extension 
Crea il tuo time-lapse 016. camera = PiCamera() 
Installa FFmpeg digitando: 017. #camera.rotation = 270 
018. time.sleep(2) 
sudo apt install -y ffmpeg 019. camera.capture(filename) 
020. camera.close() 
Premi INVIO. Quando l’installazione è completa, 021. ftp = FIP('[ i 155] ') 
compila le tue immagini in un video digitando: 022. ftp.login('[u: 10 sword] ') 
023. ftp.cwd('') 
ffmpeg -pattern_type glob -i "*.jpg" 024. ftp.storbinary(" " + filename, open(filename, 'rb')) 
-s:v 640:480 -c:v libx264 -pix_fmt yuv420p 025. ftp.quit() 
timelapse.mp, 026. os.remove(filename) 
027. 
Se desideri modificare la risoluzione di output, 028. while True: 
modifica 640:480 alle dimensioni preferite. Il 029. pir.wait_for_motion() 
tempo impiegato per completare il processo l 030. thegrab() 
dipende sia dalla risoluzione che dal numero di 031. time seed) 


immagini salvate. 
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Rob Zwetsloot 


® ostumi e cosplay non riguardano solo il 
cucire l’abito. Fabbricare armature di 

% schiuma o termoplastica o tornire dei tubi 
in PVC in una lancia, son tutte cose dei nostri 
giorni. Così come accessori elettronici come 
schermi, LED o parti mobili. 

Raspberry Pi Zero e Raspberry Pi Pico sono 
dispositivi perfetti da utilizzare con dei costumi 


interattivi. Con le loro piccole dimensioni, i bassi 
consumi e la facilità di programmazione, sono 
un'ottima scelta per il tuo costume di Iron Man. 

È ora di fare alcuni piani e provare a ottenere il 
tuo costume finito prima della fiera. 


Se vuoi ottenere dei selfie 
decenti o altri tuoi scatti 
cosplay, questa guida è un 
ottimo inizio per farlo. 


magpi.cc/costog 
TIE 


Jil 
| 
rd 


Te 


Cosplay photography 
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RETTO 
DO“ MinrGone- 


Losp> VI 


KamuiCosplay 


Tutorial, libri e modelli 


per creare i tuoi I 
incredibili costumi di 


Kamui. 


kamuicosplay.com 
Rei pr gere 
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30 PRODECTS TO 


Wearable 

Tech Projects 

Da Sophie Wong, e dai 
nostri colleghi della 
rivista HackSpace, arriva 
questo grande libro | 
pieno di ottimi progetti 
indossabili e idee con 
Raspberry Pi. 


magpi.cc/wearablebook 


Alysson Tabbitha 

dn ha un incredibile 

z oa per il trucco, Una cosa 

> è esperta, è in grado di 
marsi in tanti 

Personaggi diversi, 


Magpi.cc/tabbitha 
0‘ 


_ 


-—— LED e display 


Cappello con tentacoli 


N 


Attenzione! 
Proiettili 


Indossa gli occhiali 
= quando lavori con la 
—- - we pistola a 
FA è rilevamento 
facciale, per quanto 
morbidi a i 
da 


— man 


SOA Sea 


È au 


magpi.cc/n a afety 


MENTI 


Web 


UOLTANO) 


Più viene utilizzato 
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Semplice movimento 


| 
| 1 \ } | | ) | ) Un modo semplice per utilizzare il rilevamento del volto: tracciare 
letteralmente il viso con una fotocamera. Può essere utile per 


progetti di robot o tracciamento di movimento, o anche TVCC 


facciale cp 


» EmpathyBot 


Fai le smorfie al tuo Raspberry Pi 


sica A Robot emozionale 
con queste build incredibili 


Questo progetto di Dexter 
Industries risponderà in modo 
diverso a emozioni diverse - 


on software come OpenCV, è facile da creare un piccolo, divertente robot 

. b "e do di ri che si spera non verrà usato 
progetti Raspberry Pi in grado di riconoscere e durante l'inevitabile rivalta 
tracciare i volti da una fotocamera. Ecco alcuni degli automi. 


dei nostri usi preferiti di questo tipo di smart vision. ù 
p 3 È magpi.cc/empathybot 


a Robot che traccia oggetti 


a Archimedes 

Segui la palla 
i puro Fare in modo che i robot seguano cose specifiche è un ottimo 
Usando il kit AIY Vision, questo gufo robotico cerca persone felici e modo per implementare i compiti di automazione: è anche il modo 
ti permette di prendere un adesivo. Molto carino. usato di solito nelle corse di robot della lega Formula Pi 
magpi.cc/archimedes magpi.cc/objecttrack 
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a Ritratto spaventoso con 
Tracciamento del volto 


Scherzetto di Halloween 


Questa illusione classica è stata aggiornata all'era digitale, con la faccia 
che in realtà si Muove come tu ti muovi, anche se in modo molto sottile. 
Passaggio successivo, VTubers. 


magpi.cc/creepyportrait 


» Testa di manichino 
robot con tracking 
facciale 


Carburante per incubi 


Un progetto in stile pan-tilt, anche se 
stavolta legato a un robot che agisce 
come sistema di allarme - non uno dei 
migliori, però. 
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a Tracciamento dei punti del viso 


Tracciare le espressioni 


Usando la stessa tecnologia di quelle cose animate inquietanti di qualche anno 
fa e meno inquietanti cartone animato VTubers, questo è un uso interessante e 
potente del tracciamento facciale di Raspbetry Pi. 
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a Serratura a riconoscimento 
facciale 


Guarda per entrare 


Usando una tecnologia di riconoscimento facciale simile a 
quella di prima, questo progetto è collegato ad un attuatore 
che sbloccherà una porta. Più viene utilizzato, e più sarà 
accurato. 
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Raspberry Pi Face Mask Detector 


a Rilevatore di mascherine 


Non diffonderlo 


Questo intelligente modello di riconoscimento facciale sa se 
indossi una mascherina oppure no. Ispirato da un centro 
commerciale in Thailandia dove puoi entrare solo indossando una 
mascherina. 


magpi.cc/facemask 


» Riconoscimento facciale 


Chi è là? 

Con il giusto modello di allenamento, 
è abbastanza facile da insegnare a un © 
Raspberry Pi a riconoscere persone e 
oggetti. Con questo, puoi iniziare a 
farlo. 

magpi.cc/recognition 
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